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Aramlasba helyezett testek jellegzetes dinamikai viselkedést mutatnak az aramlasi illetve geometriai paraméte-
rek értékeitdl fliggden. Ilyen tipikus viselkedés a villanyvezetékek csapkodo, tancoldé mozgasa (galloping), vagy a
karcsu, nagy fesztavi hidszerkezetek belebegése (flutter), valamint az 6rvénylevalas okozta gerjesztés kovetkezté-
ben kialakulo mozgas [1].

A kovetkezékben a belebegésszerii stabilitdsvesztés analitikus leirasi lehtoségeit tekintjiik at egy siklapra hato
aramlasi erok figyelembe vételével. Ehhez az 1. dbran lathato [ hosszusagi, B szélességii és elhanyagolhatd vas-
tagsagl, m tomegili homogén siklemez sikmozgasat vizsgaljuk az U sebességli, p slirliségfi, idedlis sikaramlasban.
A siklap a sulypontjaban &, illetve k., merevségii linearis illetve torzios rugokkal van felfiiggesztve, ezen rugok
csillapitasi tényezdit c;, illetve ¢, jeléli. A siklapnak a stlypontjan dtmend, a mozgas sikjara mer6leges tehetetlen-
ségi fotengelyre szamitott tehetetlenségi nyomtéka .J.

kh: Cp M, J

1. dbra

A sulypont egyensiilyi helyzetté]l mért fiiggoleges g1 = h elmozdulasit és go = a szdgelfordulasat véve altala-
nos koordinataknak, valamint eltekintve a vizszintes irany mozgasoktol, a siklemez mozgasegyenlete a kévetkezo

alakot 6lti: ( )
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ahol a jobboldali dltalanos erévektor a siklapra hat6 aramlasbol eredd erdk silypontba redukaltjanak Lj, fiiggbleges
irany er6 komponensét és M, nyomatékat tartalmazza, melyek természetesen a zavartalan U megfuvasi sebes-
ségtol is fiiggnek. Idedlis kvazi-staciondrius aramlasban, a siklap h sebessége dltal befolyasolt  relativ megfivasi
szog kifejezésével és a Zsukovszkij-transzformacio alkalmazasaval ezekre a kdvetkezoket kapjuk [2]:
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A fenti kifejezéseket ar és h szerint linearizalva illetve adott fokig sorba fejtve és visszairva a mozgasegyenletbe

elvégezhetOk a stabilitasvizsgalat megfeleld 1épései, és eloallithatok a dimenzidtlanitott stabilitastérképek illetve
bifurkacios diagramok.

Ly U2,Bl2rsiny, M, = ggUilemin 2y = th, (v = a — atan g U2, =U?+h?). (2)
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