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Rolam

Tobb mint hét éve foglalkozom dinami-

kai rendszerek modellezésével és vizs-

galataval, legyen az a gépjarmvek vi-

selkedése hirtelen fékezés alatt, modell-
prediktiv szabalyozas vizsgalata jarmu-
vek szabalyozasaban, emberi egyensu-

lyozas vizsgalata, vagy akar a gazda-

sagi novekedés.

Kompetenciak —

Wolfram Mathematica

Matlab

LaTeX

MS office

Angol

Francia

Kommunikacio

Id6menedzsment

Proaktivitas

2016-

Tudomanyos segédmunkatars MTA-BME Emberi Egyenstilyozas Kut.csop.
FGbb projektek:
m Kuattas: Emberi egyensulyozas, gordeszkazas, idGkéslelte-
tett rendszerek
m Honlap fejlesztése és karbantartasa

2017-2018 Egyetemi tanarsegéd BME, Miszaki Mechanikai Tanszék

Aktiv részvétel a tanszék oktatoi, kutatoi munkajaban, illetve pro-
jektjeiben
FGbb projektek:
m Oktatds; BSc: Statika, Szilardsagtan, Dinamika, Rezgéstan,
VEM, MSc Mechanika gyakrolatok
m Kuattas; Jarmlvek stabilitasa fékezés alatt, Modellprediktiv
szabalyozok alkalmazasa
m ENOC konferencia: dnkéntes Technikai csapat vezetése
m MeMento Mentorrendszer kidolgozasa és bevezetése

Tanulmanyok

2014-

2012-2014

2012-2015

2009-2012

2002-2008

2017

2016

2015

PhD Gépészeti Tudomanyok BME, Miszaki Mechanikai Tanszék
kutatasi terlilet: anholonom rendszerek mechanikdja

Okleveles Gépészmérndk BME, Miiszaki Mechanikai Tanszék
Alkalmazott mechanika specializacion
Diplomaterv iras: University of Bristol, Bristol, UK

Okleveles Kozgazdasz Pénziigy Szakon BME, Pénziigyek Tanszék
Monetdris és k6zpénziigyek specializacidn

Gépészmérnok BME, M(iszaki Mechanikai Tanszék
Gépészeti fejlesztd specializacion

Erettségi Berzsenyi Daniel Gimnazium
Specialis matematika tagozaton, gdlyatabor fGszervezd

CISM-AIMETA kurzus Udine, Olaszorszag
Dynamic Stability and Bifurcation in Nonconservative Mechanics

CISM kurzus Udine, Olaszorszag
Vehicle Dynamics of Modern Passenger Cars, koord.: Peter Lugner

Rovid kurzus Michigan, USA
Sampled-Data and Approximate Predictors for Nonlinear Delay
Systems, koord.: Miroslav Krsti¢ & Iasson Karafyllis

Kilfoldi tanulmanyutak

2016

2015

2014

2018
2017
2012
2012

Latogato Nanjing Univ. of Aeronautics and Astronautics, Nanjing, Kina
Id6tartam: 10 nap. Cél: szeminarium tartasa, egylittm(ikodés a
wheeled robots cim(i kutatasi projektben, kontakt: Z. Wang

Vendégkutato Dept. of Mechanical Engineering, Univ. of Michigan, USA
Id6tartam: 1 honap. Cél: kooperacié gyorsuld jarmdvek stabilita-
sanak kutatasaban, kontakt: G. Orosz

MSc diplomamunka  Dept. of Engineering Mathematics, Univ. of Bristol, UK
Id6tartam: 5 hénap. TémavezetG: S. J. Hogan

Dékani dicséret BME, Gépészmérnoki kar
Kar kivald oktatéja dij BME, Gépészmérnoki kar
TDK 1. dij, Kozmann Gyo6rgy Kulondij BME, Gépészmérnoki kar
9. helyezés UniTech mérnokverseny

komplex latasmaéd m lojalitas m megbizhatésag m tudasvagy m fejlédés m csapat
m konstruktiv vita m baratok m dszinteség m filmek m Gszas m futas m biciklizés
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