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Vizsgalt probléma Hallgato feladatai

Emberi egyensulyozas soran az agy tobb helyrdl is kap informéaciét, ilyenek
a szembol, a fiilbol, és a bokabdl érkezo informaciok, illetve tobb helyen is

beavatkoz.h.atj pl. boka vagy csipo. Ezek egyiitt dolggzésa hatérozza HIes az . Allftson fel egy egyszer(i modellt, ami alkalmas a kiilénbizé érzékszervi rendszerekbdl szdr-
allas stabilitasat, amely megértése kiilonosen fontos, hiszen sok idéskori elesés

végzodhet tragikusan.

. Végezze irodalomkutatast emberi egyensulyozas egyszerti mechanikai modelljei témakdrben!

maz0 informaciok stabilitasra gyakorolt hatasat!

- . Vizsgalja meg az allas stabilitasat és stabilizalhatésagat!

. Végezzen méréseket az elméleti eredmények alatamasztasara a vizulasi rendszer miikodése
és kikapcsolasa mellett!

. A munkajat foglalja 6ssze magyar és angol nyelven!

Inner ear ~lmage processing

©  (vestibular labyrinth) - il | . Készitsen poszert!

~Inertial sensor (IMU)

Proprioceptors
~Encoder

Skin (mechanoreceptors)
~Force sensor, accelerometer

Megszerezheto tudas és készségek

Forras: Insperger Tamés - Az emberi egyenstlyozas hatarainak kiterjesztése Lendiilet palyéazata.

A dolgozat célja egyszeri mechanikai és kontrol modellek segitségével megvizs-
galni a kiilonbozo helyrdl nyerheté informaciok és kiilonbozo helyen torténd

aktuaciok stabilitasra gyakorolt hatasat, majd ezeket meéressel validalni. e Kiilonbozé mechanikai, bioldgial és matematikai diszciplindk kombindlasanak képessége
e [rds alapok tobbszabadsagfoku mechanikai rendszerek modellezése teriiletén
e Analitikus és algoritmikus gondolkodas a szimbolikus és numerikus szoftverhasznéalathoz

e Dokumentacio és prezentacié készités
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