HAZI FELADAT

Relativ kinematika 3D

Rud mozgasa térben

Vizsgaljuk a vazolt mechanizmust az dbran adott konfiguracidéban.

Az 1-es jeli hengeres csuszka @zeli térfix ridon mozoghat. A 2-es fetad A végpontja az 1-es
csuszkahoz sikcsukloval csatlakoBKeli végpontja pedig gdmbcsukldval csatlakozik a 3-as
radhoz.

Ismert azAB rid hossza, a& pont pillanatnyi helyzetel{ ésp), valamint azA pont pillanatnyi
sebessége és gyorsulasa.
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Hatarozzuk meg
» aB pont sebességét,
» az AB rud szdgsebességét,
* aB pont gyorsulasat,
* azAB rud szdggyorsulasat.
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