HAZ| FELADAT — MEGOLDASI SEGEDLET

Merev test ,relativ’ kinematika

Quick-return mechanizmus - a harantgyalu modellje

| Y
)

(3) Ce(2)
C'e(4)
(2).

"‘]'Z D (5}

(6)

2.
H ismertw,, €4, akkor a (4)-(5)-(6) tagokbdl allé6 egysiediorgattyls mechanizmussal van
dolgunk:

% (5)
_"-—_____-___:____
%ﬁ%‘?) x
IE_I
m 349 cm

72 349
rp =| 72| [cm], roe =|— 7,21 [cm]
0 0



l. w4, €4 Meghatarozasa:

W, =N Eﬁ% =31415([rad/ s] allando

0
o, = 0 [rad/s], €, =0
-31415

C pont koordinatainak ésc rsc helyvektorok meghatarozasa:

17,2 17,2
Fac =|17,2| [cm], rgc =| 83 | [cm]
0 0
1. lépés: C'0@4) (mint (4)-es radon ley pont) sebessége és gyorsuldsa, az allo

vonatkoztatasi rendszerben:
(vc ésac kifejezhet az ismeretlen mozgasallapdt)-es tagrol)

0] [07 [172] [-1720,
Vo =V i+, XM, =10+ 0 [x|172|=| 17,20, |[m/S]
0| |w, 0 | 0
o] [o] [17.2 17,2
ac =a,+e, Xl —w M, =|0]|+| 0 |x|172|-w; (172 |=
0] [&] 0 0
-1720%, -1720’
=| 17,2[&, -17,2[b; | [m/s’]
0
2. lépés: C'0(4) pont ,relativ’ sebessége és gyorsulasgl)pas csuszkdhoz kotott

vonatkoztatasi rendszerben:
a csuszka, mint vonatkoztatasi rendszze C [(3)

w, =w,, & =E¢&,, (a csuszka egyutt forog(4)-es ruddal)



3. lépés:

4. lépés:

[cosy 071
Bo =B Usiny |= 6. 01071
0 0
(071
0o =a. 071
0

nagysaguk ismeretlen, iranyuk radiranyu (a kényszatt)

CO(2),(3) (mint a (2)-es radon és a csuszkan depont) sebessége és
gyorsulasa
(vc ésac szamithatd az ismert mozgasallap@)es tagrol)

0 0 17,2 2608
Ve =V +@, Xrg. =0+ 0 x| 83 |=|—-5404| [cm/s]
0| |-31415 0 0

17,2 -169756
a. =ag +&, XMy —wl [y, =-31415° [ 83 |=| —81927 | [cm/s’]
0 0

kapcsolat &' [J(4) pontnak az all6 és a mozg6 vonatkoztatési rendster
sebességei ill. gyorsulasai kdzott:

Vo =Bc +Vg,

Ve, SVe 703 Xpec =V @3 x0=V,
Ve =B+ Ve 1)
ac =0 tag tag,

_ 2 _ 2 m —
A, =ac T &3 XPec ~ W5 [Pec =ac T, X0~ [D=a,

0 071
8y =20, XPe. =20, xP. =20 0 (x5, [ 071
w, 0

ac =ac tac t2Mh, xfe (2)



Behelyettesitjik a megfetebebességeket és gyorsulasokat az (1)-es és (2)-es egyenletekbe:

~17,2 [, 071] [ 2608
@: | 1720, |=B. [ 071|+|-5404
0 0 0

=172, = 071 +2608
17,20, = 0,71 —5404

- w,=-233[rad/s], B. =196,9 [cm/s]

-1720&, -17.2[); 0/71| |-169756 - 0,71y,
(: | 17,2[&, -172[&} |=a. 01071|+| —81927 |+2[B.. I 0710,
0 0 0 0

172(%, + 0710k, =112326
172(%, - 0710&,. = -536963

-~ &, =-1232[rad/s’], a.. = 45725 [cm/s’]

0 0
o,=| 0 |[rad/s}e,=| 0 |[rad/s]
-233 -1232

Il. Az A-D-E forgattyls mechanizmus vizsgalata:

1. |épés: D (4), az ismert mozgasallapofd)-es rad pontja:

0 72 1679

Vp =V,to,xr,, =0+ 0 |x|72|=|-1679| [cm/s]
-233 0 0
0 72 72| |-30225

a, =a,+e,xr, - t,, =0+ 0 |x|72[-233°[172|=|-47995| [cm/s’]
-1232 0 0



2. lépés:

3. lépés:

Ve, a | X a kényszerkapcsolat miatt, vagyis

AZ5)-6s rudD ésE pontjanak sebességei és gyorsulasai kdzotti kgicso
Vp = Vg t 05 XI'gp

1679 ] [v.] [07 [-349] [v.-720,
~1679|=| 0 [+| 0 |x| 72 |=| -3490w,
0 0| |w, 0 0

- wy=48[rad/s], v =2025[cm/s]

_ 2
ap Tag +&; Xy —aws Wy

-30225] [a.] [0] [-349 -349] [a. - 7.2[F, +804]1
~47995|=| 0 |+| 0 |x| 72 |-48°[) 72 |=| -349[%, —1659
0 0] |& 0 0 0

~ & =1328[rad/s?], a. =-28707 [cm/s’]

0 2025
o.=| 0 |[rad/s] vpc=| 0 |[cm/g]
48 0
0 -28707
g.=| 0 |[[rad/s’], a; = 0 [cm/s?]

1328 0




