HAZI FELADAT

Merev test kinematikaja (térbeli mozgas)

Adatok: R=0,5[m]
¢ =60
w = 6 [rad/s]
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Az abran feltlintetett kiipkerekek kdzul a (2jijesztan gordil a nyugalomban te0) jeli keréken.
A (2) jelii kerék mozgasat az (1) jekar biztositja, amely az abran feltlintetett értelalandd nagysagu
wy sz6gsebességgel forog a rogzitett tilgges tengely koril.

Feladat

1.) Hatarozzuk meg a (2jijeérék vazolt helyzetéhez tartozo

a.) szbgsebesség vektomt € ?) és
b.) sz6ggyorsulas vektord& E ?)

2.) Allapitsuk meg, hogy milyen elemi mozgast vége?2) jeli kapkerék.
Indokoljuk a vélaszt.

3.) Szamitsuk ki a (2) jelkerék ,A” pontjanak pillanatnyi
a.) sebességét = ?), valamint
b.) gyorsulasatay = ?).

4.) Hatarozzuk meg a pillanatnyi nyugalamtéw D pont gyorsulasat.



Megoldas: Jeldljeuy; a 2-es test 1-hez viszonyitott szogsebességigy €snivel azOD tengely a (2)-es test
pillanatnyi forgastengelyay, parhuzamos vele):
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Mivel a (2)-es test tengelyének mozgasat az (1) jedr oy | Lep D \Qz =X =
biztositja, igy a tengel¥ pontjdnak sebességét az (1)-es test

szogsebességével is szamithatjuk:
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egyszeiibben:
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1.) b)|wy| = allando, daw, iranya valtozik, ugyanis a 2-es test mozgés%
soran annak szogsebességvektara szogsebességgel elfordul X

(forog) a fugdleges tengely koril, igy:
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2.) A 2-es tesD pontba redukalt kinematikai vektorké&te a vazolt helyzetben:
[@2; Volo = [0 ; Olp , vagyis @2:¥o=0

tehat a 2-es test mozgasa elemi fomgirgas.
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A 2-es tesi pontba redukalt kinematikai vektorkéte a vazolt helyzetben: \:2
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tehat a 2-es test mozgasa elemi forgas.
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ahol: a,=0, & =0, mivelw; = allandé,

vagy: A ,B” pontpg = |Iryg| = SR sugaru koriven (kérpalyan) mozog allandé nagysagu
sebességgel, igy:
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4.) A pillanatnyi nyugalomban 16\D pont gyorsulasa:
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