Merev testeklil allé rendszer kinematikaja

Sikbeli mechanizmusok (négycsuklés mechanizmus)

A vazolt sikbeli csuklés mechanizmus mozgasat
az (1) jeli radjanak szogsebessége:)( és
szoggyorsulasa{) hatarozza meg.

A mechanizmus vazolt (pillanatnyi) helyzetét az
— abraba bejeldlt ¢ szdg jellemzi.

Ismert azwm, és az g; adott helyzethez tartoz6

( pillanatnyi ) értéke.

Adatok: 11=1=0,5[m] @y =1 [rad/s]
| =0,5 [m] €1 =1 [rad/§]
sing = 0,8
cose = 0,6

Feladat 1.) Hatarozzuk meg - a vazolt helyzetben - ae@gsatlorud és a (3)-as rad pillanatnyi
a.) szogsebességéhE ? ; = ?),
b.) sz6ggyorsulasag(= ? ; e3= ? ), valamint
c.) a (2)-es csatlérud, Bebességpoblusanak ésdyorsulaspélusanak helyét
(rer2 = ?; IBe2 = ?)!

2.) Rajzoljuk meg a mechanizmus
a.) sebesség- és a
b.) gyorsulasébrajat!

cosd 03 sind 04 = -05
I =l sing [=| 04 [m]; rec=l,|cosp |=| 03 [m]; rec=| I [=| 05 [m];
0 0 0 0 0 0



Megoldas
MCVMV (1)-es testre:
1l)a) ﬁ

VB=Vat @1 XIag =®1 XIas

sing 08
Ve = ;| —cosp | = 05 - 06 E}
0 0
04
vs=|-03 [E}
[ 0 S

Mivel a C pont a (2)-es és a (3)-as test
,; rrrrrrrrrrrrrrrrrrrrrrrrrrrrrrrrrrrrrr kozbs pontja, sebessége mindkét test
Z vonatkozasaban felirhato:

(2)-es testre:
2.)a.) @ C

Ve =Ve+ 02 XIgc

|-0s @2 X rec —vel, (3)-es testre:

azazll Igc—re
Vc=Vp+ @3 X[pc=®3XIpc

|-0s @3 X roc —vel,
azazll rpc—re

LN igy:
¢ Vg, — W,l,CcOSp -w)
Vy vBy+a)2I23in¢ =| —wi
0 0
X: 014 - O,3DZZ = -0,5(,032
Vey y:  -0,3+ 0,402, =-0,503
P’ §| W2z = 1[@} : ®37 = - 0,{@}
3
yBy
=10 [@} ;o o3=| 0 [@}
S S
-02

VBx B’



(1) test:
A=At 81X s - WiTAR

—_ 2
g = &1X [ - W IAB

=gl sind| | wfl,cosp
as=| gl,cosp || il sind
0 0

—04] [03] [-07
as=| 03 |-|04|=|-01 [EZ}
0 0 o [°

Mivel aC pont a (2)-es és a (3)-as test kdzos pontja,
gyorsulasa mindkét test vonatkozasaban felirhato:

(2) test:

2
- 03 Ipc

— 2
ac =3+ &XIpec- W,lac

(3) test:

_ 2
||-03§3 X Ipc —Vel, Ac=8pt+ & XIpc- W;IpC
azaz[J rpc—re
— 2
ac = &3 XIpc - Wslpc

|-os& x rec —vel,

2 — 2
azaz[] rgc—re At €X Ipc - Wylec= €3 XIpc - Wslpc

Cl)

x:-0,7-0,32;,—0,4=-0,%3+0,02
y: -0,1+0,4,,—0,3=-0,%3-0,02

agy (- ©3°po)x A
_ 2 7 -
(-0 Tec)x B 4 €0y - 1,057{2} © g3,~ 1,606 [mz
% g s 5|
N‘EI ~
° 0 | 0 i
< ral ra
,—S‘ &2 = 0 |:S—2:| , €3 = 0 |:S—2
. = -1,057 1,606 5 -
;I
&
(82 X I'go)x c” (23 X I'po)x



1)c) Igp2 =7

VB =Vpot+ 02 X pop = M2 X Ipop

X: O Y = -02Yp2s, 0,401=-®;Ypss;
y: ®; Xpg = 02 Xp2g; - 0,30;= ®; Xp2s ;
cosp 03
I =l,| sing [=| 04 [m]; és o =m0, =1 [rad/s] behelyettesitésével:
0 0
Xpog= - 0,3 [m]
Yre=- 0,4 [m]
03
Iepo= -Ipg=| 04 [m]
0
e = ?

_ 2 — 2
s = 8g2t €2X Igop - W, s = 82X Lgo - W, eos

X: €1 Yas - (Uf Xag = €2Yozm- (Ug X2 ;
y: €1 Xpp - (Uf Yae = €2Xozm- (Ug Yaos
cosp 03
I =I| sing | =| 04 |[m]; o=, = 1 [rad/s] ;
0 0

& = 1[rad/d] és
&, = 1,057 [radd behelyettesitésével:

Xe2s~ 0,381 [m]
Ve~ - 0,302 [M]

- 038
Isc2=-tes=| 03 [m]
0



