Merev test kinematika, sikbeli

Forgattyls-dugattyls mechanizmus 2. rész

Vizsgaljuk a vazolt mechanizmédB csatléradjanak {2)-es jeli merev test — mozgasallapotét a
idéponthoz tartozdp, helyzet elérésének pillanataban, (amikarég nem nulla).

A Pontkinematikdejezetben, &orgattyls-dugattyds mechanizmus 1.résegoldasabdl ismert 4%) —
es forgattyl szoghelyzet@, , szogsebessége), , valamint azA pontv, sebessége é@s gyorsulasa &
idopillanatban.
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Adatok:

¢, =1224[°], w, =35[rad/s], &=5[rad/s’], Il =025[m], |, =08[m],
v, =-7,388i -4,688] [m/s], a, =16304i —25925j [m/s’]

Feladatok:

1. Rajzoljuk meg aAB csatlorad mérethelyes abrajat (szerkezeti bra) az @ddtelyzetben.

2. Szémitsuk ki a csatlorad szogsebességét,a k , az adottp, helyzetben.

3. Rajzoljuk be a szerkezeti abrabéyes jeli merev test sebességpolusat,

4. Rajzoljuk meg aAB csatlorid sebességabrajat, és alSEBERKESZTESSELhatarozzuk meg B
pont sebességéty —t, valamint aAB csatlorudS stlypontjanak a sebességét-t. (A csatlérad
homogén tdmegeloszlasu).

5. Az elsbb megszerkesztett sebességeket hatarozzulSA@MITASSAL s, Vg = Vg i, és
Vg =V, i +Vg |, €s akétféleképpen kapott eredményeket vessiik egybe.
6. Rajzoljuk bevg —t ésvs—t a szerkezeti abraba.

Szamitsuk ki aAB rad szoggyorsulasét, = £k , aB pont gyorsulasa@, = a; i , valamint azS
pont gyorsulasaiag = ag,i +ag, |

Minden abrahoz adjuk meg a Iéptéket.
Minden adat és szamérték az adott ortogonalis jobbrendszerben (x-y-z¥értend



