
HÁZI FELADAT – MEGOLDÁSI SEGÉDLET 

Merev test, kinematika    

Gördülés 

 
1.  
Az (1)-es testre: 
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A gördülés miatt a (2)-es test sebességpólusa a két körív érintkezési pontjában van: 
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A (2)-es testre: 
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2. 
Sebességábra: 

 
 

SKr�×  

Lépték: 
1 cm ~ 1 [m / s] 
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leolvasva: 
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3. 
aS számítása az (1)-es testr�l: 
 
  OSOSS rr�aa ⋅−×+= 2
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Megjegyzés: az S pont O körül R–r sugarú körpályán mozog. A vázolt helyzetben aS x irányú 
komponense tangenciális gyorsulás, y irányú komponense pedig normális gyorsulás. 
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A (2)-es testre: 
 
  PSPSPS rr�aa ⋅−×+= 2
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Megjegyzés: a sebességpólus gyorsulása mer�leges a pólusgörbék közös érint�jére, ezért csak 
y irányú komponense van. 
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Az álló pólusgörbe az R sugarú kör, a mozgó 
pólusgörbe az r sugarú kör. 
 
 
 
 
 
 
 

 
A pólusvándorlás sebességének meghatározása: 
 
Szemlélet alapján: 
Az OS hajtórudat gondolatban meghosszabbítva, annak a pólust fed� F pontjának a sebessége 
egyenl� a pólusvándorlás sebességével: vF = u 
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Egybevetve u általános képletével: 
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A gyorsuláspólus helyének meghatározása: 
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4. 
Gyorsulásábra: 
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leolvasva: 
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5. 
  SKSK r�vv ×+=  lásd sebességábrán 
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  SKSKSK rr�aa ⋅−×+= 2ω  lásd gyorsulásábrán 
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Ábrákhoz: [m]  1414,0== SKSK r  
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Lépték: 
0,5 cm ~ 10 [m / s2] 



6. 
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aKn számítása: aK-nak vK-ra mer�leges vetületének hossza, vagyis 
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7. 
A szerkezeti ábra az eredményekkel: 
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Hosszlépték:  1 cm ~ 0,1 [m] 
Sebességlépték: 1 cm ~ 1 [m / s] 
Gyorsuláslépték:  0,5 cm ~ 10 [m / s2] 
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