Merev test térbeli mozgasa — rotor keretben
Dinamika

A (2)-es jeli rotor (homogén, henger alakd merev test, tonmegaigareR) allandénagysagu
szogsebességgaly, ) forog a sajat szimmetriatengelf@D) koril az(1)-es jeli keretben, mikdzben a
keret a térfix, fuggleges helyzéit AB tengely korul forog allanday,, szogsebességgelgny és
nagysagszerint allandd szégsebességlCB tengely tomege elhanyagolhatd a rotor tomege mellett.

1. Mi a rotorelemi mozgasa
2. Mi a rotorvéges mozga8a
3. lrjuk fel a rotorprecesszios szOgsebessg@al = ?) és arotaciojat (spin, w, =?).
Mit jelentenek ezek az elnevezések?
4. Hatarozzuk meg a rotezdgsebessegfl = ?) ésszdggyorsulasate = ?)a vazolt helyzetben.
5. Szamitsuk ki a keret€-nél ésD-nél terheb erck fliggdleges komponenseC, = ?,D, = ?
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a=0,2 [m]
m=5 [kg]

a,,= 100 [rad/s]
a,= 10 [rad/s]



Megoldas:

. Elemi v. pillanatnyi forgdsmert: v [v=0 ugy, hogyv = 0, w# |

. Porgettyimozgas v. gémbi mozgasert a pillanatnyi forgastengely allanddéan atmadggrfix S
ponton.

. Precesszidw), = w,,, forgas a térfix fugélegesy tengely korl

Rotéacio w, = w,,, a rotor sajat szimmetriatengelye koruli forgasa

. A szbgsebesség a részforgasok 6sszege:

0 0 0
W=w, +w,=| 0 |+/10|=| 10|rad /s
100 0 10

Az alland6 abszolut értékw vektor w,,sz0gsebesseggel forog, ezért:
0 0 1000
E=w,xw=|10|x| 10 (=| O |rad /§
0| (100 0

5. A dinamika alaptétele:
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6,=6, mertaxy sik méleges az forg&zimmetriatengelyre; 1)
kiesik (ezért nincs megadva a henger magassaga)
6, =imR =150, 2 = 0,1kgn c @ o,
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C,=274,53N, D, =-2254& C] TD
A keretet Newton 3. axibmdja miatt ennek a (-1)- szerese terheli.
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