Anyagi pontrendszer kinetikaja

A harom anyagi pontbdl &ll6 mechanikai rendszer
z pillanatnyi helyzetét szemlélteti az abra. Ismerijik

anyagi pontok pillanatnyi sebességét és gyorsulasat
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Feladat 1.) Hatdrozzuk meg az adott pillanatban (vazelytet) az anyagi pontrendszer sulypontjanak
(tomegkdzéppontjanak)

a.) helyvektoratros=rs =?),
b.) sebességvektorats(= ? ) és
c.) gyorsulasvektorag§ = ? )!
2.) Szamitsuk ki az anyagi pontrendszer impulzugereendszerének
a.)a sulypontba redukalt vektorkéset ([1 ; Os]s. | = ? ;IIs=?), valamint
b.)az origdba redukalt vektorkégét ([1 ; Holo:. | =7 ;o= ?)!
3.) Hatarozzuk meg az anyagi pontrendszer kineti&kiorrendszerének
a.) a stlypontba redukalt vektorkestét ([ ; Ds]s; | =7?;Ds= ?), valamint
b.) az origéba redukalt vektorkését ([ ; Dolo; | =7?;Do="?)!

4.) Szamitsuk ki — az abran fel nem tuntetett skéférendszernek
a.) a sulypontba redukalt vektorktét ( [E ; Ms]s; E=7?;Ms="?), valamint
b.) az origoba redukalt vektorkéset ([E ; Molo; E=7? ;Mo="7?)!

5.) Hatarozzuk meg az anyagi pontrendszer mozgiasgtikai) energigjat! (T =& = ?)



Megoldas

3 3
l)a) Is= L > miri; dom = m+mp+mg=m =8 [kg]

imi i=1 i=1

Az abrabdl leolvashatd az egyes anyagi pontokvie&tpra ( figyelembe véve, hoagyi =r; ):
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4) a.)

4)b.)

irjuk fel a dinamika alaptételét:
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A feladatkiirasban ugyan nem szerepel, de nézzid, imegyan hatdroznank meg az impulzus-derivalt
vektorrendszer vektorkégeit:
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5.) T=Bin= 23 m, v = £ (m? +myv2 +myv2)
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T = Ban =%(8 + 52 + 100) = 80 [J]



