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A forgicsolas egy széles korben hasznélt gyartasi és termelési eljards. Azonban ezt a fajta megmunkélasi fo-
Iyamatot kdros rezgések zavarhatjak, amelyek csokkentik a megmunkalé szerszamok élettartamat és a kialakitott
feliileti minGséget. Fontos feladat a kialakuld szerszamgéprezgések megbizhaté elbrejelzése a termelékenység
novelésének, valamint a koltségek és a veszteségek minimalizdldsdnak szempontjabol egyardnt. A kialakul6 ka-
ros rezgések legelfogadottabb magyarazata az tgynevezett feliileti regenerativ hatas, ahol az el6z6 forgacsol6él
poziciéja befolydsolja a forgacskeresztmetszetet, amely késleltetett differencidlegyenlettel irhaté le. A bizton-
sdgos technoldgiai paraméterek tartomdnyat rendszerint az ugynevezett stabilitasi térképeken abrdzoljak, amely
a lefr6 matematikai modell megolddsdnak stabilitdsa alapjan hatdroznak meg. J6l ismert, hogy a mar6gép és a
munkadarab dinamikai jellemz&i jelentSsen befolyasoljak a megmunkaldsi folyamat viselkedését. Ezen dinami-
kai tulajdonsagok a megmunkdlds soran valtozhatnak a szerszamgép kiilonboz6 konfiguraciéja és a munkadarab
valtozé geometridja miatt [1]. VEkony fali szerkezeteknél elengedhetetlen ezen véltozasok figyelembevétele.

Jelen tanulmdnyban egy két végén befogott keskeny lemez megmunkalasat vizsgaljuk az elforgdcsolt geometria
véltozasat kovetve. A modelliinkben a munkadarab dinamikdja domindns, amelynek modellezésére kontinuum
ridmodellt alkalmazunk (1a dbra). A rid egzakt frekvencia atviteli fiiggvénye felirhat6 egy megfelel Green fiigg-
vény segitségével zdart alakban [2]. Ezéltal nincs sziikség Végeselemes diszkretizdldsra €s sajatérték sajatvektor
feladat megolddsara, amivel jelentds szamitasi erSforrds szabadithaté fel. Egy mintapélda szamitasi eredményét
az 1b abra szemlélteti amely megmutatja a szerszam pozicidja mentén a sajatfrekvencidk €s a dinamikai merevség
valtozasat. A leir6 késleltetett parcidlis differencidlegyenlet stabilitastérképét a 1c dbra szemlélteti. A paraméterbi-
zonytalansdg elleni robusztussag biztositdsa érdekében cél az instabil (sziirke) tartomdnyokat a lehet6 legmesszebb
elkeriilni, amely biztositdsara az tigynevezett Voronoi-diagrammot alkalmaztuk. Az ebbdl generalt iranyitott graf
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bejardsaval eldallithatéak biztonsagos fordulatszam ajanlasok a szerszam poziciéjanak fiiggvényében (z6ld vonal).
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1. dbra. a) valtozé geometridt leiré ridmodell és annak VEM diszkretizaci6ja; b) szerszam pozicidjanak direkt
atviteli fliggvénye; c) stabilitdsi térkép, ahol az instabil mardsi folyamatot sziirke tartomanyok jelzik, valamint a
megvaldsithaté és biztonsdgos fordulatszdmok a szerszdm pozicidja mentén (z6ld vonalak)
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