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Eloszo

Ez a kiadvany a BME Gépészmérnoki Karan alapképzésben oktatott Statika tantargy te-
matikajahoz igazodik, tehat elsdsorban gépész- és mechatronikai mérnok hallgatoknak kivan
segitséget nyujtani a statika alapvetd osszefiiggéseinek és médszereinek ismertetésével. Az itt
kozolt ismeretanyag a BME Miiszaki Mechanikai Tanszék dolgozdinak tobb évtizedes okta-
tasi tapasztalata alapjan alakult ki, akik folyamatosan részt vettek a tantargy tananyaganak
és oktatasi médszereinek fejlesztésében. Koszonettel tartozom munkatarsaimnak, hogy tu-
dasukat, tapasztalataikat megosztottak velem. Kilonosen halas vagyok Kossa Attila, Antali
Maté és Szabo Zsolt kollégdimnak, akik szdmos hasznos javaslattal segitették munkamat.

A statika tudomanya tobbféle gondolatmenet alapjan is felépithet6. Az egyik szokdsos
megkozelités szerint a statika alaptételébél (lasd 3.3. tétel) indulnak ki, és abbdl vezetik le
az egyensuly feltételeit a kiilonféle konkrét esetekre. Egy masik gondolatmenet szdmos, a
hétkoznapi tapasztalatok alapjan elfogadhaté alapelv (axiéma) kimondésén alapul, melyek
felhasznalasaval kikovetkeztethetok a legaltalanosabb esetekre is alkalmazhatd torvénysze-
riségek. Ez a jegyzet az utobbi megkozelitéshez all kozelebb.

Az anyag felépitése soran arra torekedtem, hogy az olvaséban minél elébb kialakuljon egy
kép arrél, hogy mivel foglalkozik a statika, és annak eredményei mire és hogyan hasznélha-
tok a gyakorlatban. Ezért az elso fejezet a mechanikai és statikai alapfogalmak és megoldasi
modszerek ismertetésével kezdodik. Az ezek illusztralasara felhozott példdkban el6fordul,
hogy a késobbi fejezetekben targyalt tételekre, illetve hétkoznapi tapasztalatokra hivatko-
zom, mert reményeim szerint igy jobban megértheté a legalapvetébb tételek, definiciok és
alapelvek gyakorlati jelentésége. A statika alapelveinek kimondésa (1.6. fejezet) utan viszont
egy matematikailag szigorubb targyalasmod keriil el6térbe.

A tananyag befogadasat rovid feladatok kidolgozasaval prébaltam megkonnyiteni. Bar
ezek segithetik a leirtak megértését, az elmélet megfelel6 mélységi elsajatitasahoz elengedhe-
tetlennek tartom az 6nallé feladatmegoldds gyakorlasat, amihez az [1] példatarat javaslom. A
szoveg jobb tagolasa érdekében a tételek, kovetkezmények, példak végét a #, mig a definiciék
és megjegyzések végét a & szimbolum jelzi.

Bizom abban, hogy mind a hallgatok, mind az esetleg érdekl6dé szakemberek haszonnal
forgatjak majd ezt a konyvet.

Budapest, 2023. szeptember

Cserndk Géabor
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