Szaraz surlodas és nem-folytonos
dinamikai rendszerek

Antali Miaté
BME Mi{iszaki Mechanikai Tanszék

5. Surldédéasos oszcillatorok

Az el6adéds-sorozat elkésziilését az MTA /ELKH tdmogatta a Prémium Posztdoktori Kutat6i Programban
tdmogatott PPD2018-014 /2018 szamu palyézat keretében. Késziilt 2021-ben.
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