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A specializacio képzési célja

@ alapos elméleti hattér igényes
@ szabalyozaselméleti,
o szilardtest mechanikai,
e aramlas-, hé- és elektrotechnikai problémak modellezéséhez
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A specializacio képzési célja

@ alapos elméleti hattér igényes
@ szabalyozaselméleti,
o szilardtest mechanikai,
e aramlas-, hé- és elektrotechnikai problémak modellezéséhez

idében valtoz6 folyamatok matematikai vizsgalata

modellek validalasa — mérések, mérdeszkdzok tervezése
aramlastechnikai folyamatok kisérleti és numerikus vizsgalata
hétranszport problémak vizsgalata

elektromagneses terek analitikus és numerikus analizise
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Kiknek ajanljuk?

Azoknak a Hallgatéknak, akiket érdekelnek
@ a mechanika tovabbi alkalmazasi lehetdségei
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Kiknek ajanljuk?

Azoknak a Hallgatdéknak, akiket érdekelnek
@ a mechanika tovabbi alkalmazasi lehetdségei
@ a differencialegyenletek analizise, szamitbgépes szimulécioja
@ a mechanikai, aramlastani, hétani problémak modellezése

Tovabbtanulas: BME mesterképzés

@ MSc in Mechanical Engineering Modelling
@ Gépészmérndki mesterszak

@ Mechatronikai mérnoki mesterszak

A megszerzett tudas felhasznélési lehetdségei
Elhelyezkedés
@ a mechatronikai eszkdzok tervezése teriletén
@ igényes miszaki szamitasokat, méréseket végz6 vallalatoknal
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Kbévetelmények

Gondoz6 tanszék

MUszaki Mechanikai Tanszék
Specializacio felelds: Dr. Szabé Zsolt

Miszaki Mechanikai Tanszék (BME) Gépészeti modellezés



Kbévetelmények

Gondoz6 tanszék

MUszaki Mechanikai Tanszék
Specializacio felelds: Dr. Szabé Zsolt

A specializacié véalasztas feltételei

Miszaki Mechanikai Tanszék (BME) Gépészeti modellezés



Kbévetelmények

Gondoz6 tanszék

MUszaki Mechanikai Tanszék
Specializacio felelds: Dr. Szabé Zsolt

A specializacié véalasztas feltételei

@ 90 kredit

Miszaki Mechanikai Tanszék (BME) Gépészeti modellezés



Kbévetelmények

Gondoz6 tanszék

MUszaki Mechanikai Tanszék
Specializacio felelds: Dr. Szabé Zsolt

A specializacié véalasztas feltételei
@ 90 kredit
@ Matematika szigorlat

Miszaki Mechanikai Tanszék (BME) Gépészeti modellezés



Kbévetelmények

Gondoz6 tanszék

MUszaki Mechanikai Tanszék
Specializacio felelds: Dr. Szabé Zsolt

A specializacié véalasztas feltételei

@ 90 kredit
@ Matematika szigorlat
@ Rezgéstan (BMEGEMM BXM4)

Miszaki Mechanikai Tanszék (BME) Gépészeti modellezés



Kbévetelmények

Gondoz6 tanszék

MUszaki Mechanikai Tanszék
Specializacio felelds: Dr. Szabé Zsolt

A specializacié véalasztas feltételei
@ 90 kredit
@ Matematika szigorlat
@ Rezgéstan (BMEGEMM BXM4)
@ létszamkorlat: 36 0

Miszaki Mechanikai Tanszék (BME) Gépészeti modellezés



Kbévetelmények

Gondoz6 tanszék

MUszaki Mechanikai Tanszék
Specializacio felelds: Dr. Szabé Zsolt

A specializacié véalasztas feltételei
@ 90 kredit
@ Matematika szigorlat
@ Rezgéstan (BMEGEMM BXM4)
@ létszamkorlat: 36 f6 (rangsor: kumulalt atlag)

Miszaki Mechanikai Tanszék (BME) Gépészeti modellezés



Kbévetelmények

Gondoz6 tanszék

MUszaki Mechanikai Tanszék
Specializacio felelds: Dr. Szabé Zsolt

A specializacié véalasztas feltételei
@ 90 kredit
@ Matematika szigorlat
@ Rezgéstan (BMEGEMM BXM4)
@ létszamkorlat: 36 f6 (rangsor: kumulalt atlag)
@ angol nyelvismeret
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Képzési tablazat

Tantargy Targykod 5. félév 6. félév 7. félév
e:gy:l kr|e:gy:l kr|e:gy:l kr

Végeselem médszer alapjai BMEGEMMBXVE | 2:0:1 f 3

Aramlastan BMEGEATBM11 | 2:1:1 v 5

Differencidlegyenletek és numerikus BMETE93AX11 210v4
modszereik mérnokoknek

Robotmechanizmusok dinamikdja ~ BMEGEMMBMRO 2:20 f 5
Termomechanika alapjai BMEGEMMBXTE 1:0:1 f3
Elektromagneses terek modellezése BMEVIHVA002 2:02v4
Elektromechanika és alkalmazasai BMEVIAUA038 2:0.2v5
Aramlasok numerikus modellezése  BMEGEATBMO04 1:.02f4
Hotechnika BMEGEENBMHO 1:2.0 4
Optimalis iranyitas BMEGEMIBMOI 2:1:0f3
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Végeselem mddszer alapjai

El6adé: Dr. Kossa Attila
@ rugalmassagtani alapok, végeselemes eljarasok

1.750 5.250
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Végeselem mddszer alapjai

El6adé: Dr. Kossa Attila
@ rugalmassagtani alapok, végeselemes eljarasok
@ rudmodellek, radszerkezetek szilardsagi és dinamikai analizise

1.750 5.250
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Végeselem mddszer alapjai

El6adé: Dr. Kossa Attila
@ rugalmassagtani alapok, végeselemes eljarasok
@ rudmodellek, ridszerkezetek szilardsagi és dinamikai analizise
@ végeselemes programrendszerek (ANSYS)

1.750 5.250
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Termomechanika alapjai

El6adé: Dr. Hénap Gabor

@ a hdmérsékletmez6 hatasa az alakvaltozasi és feszlltségi allapotra

5.452800
L 5782200

| 5.071760

3.381160
1530800
0.080080
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Termomechanika alapjai

El6adé: Dr. Hénap Gabor
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Termomechanika alapjai

El6adé: Dr. Hénap Gabor
@ a hdmérsékletmezd hatasa az alakvaltozasi és fesziltségi allapotra
@ szilardsagtani és hétani kapcsolt problémak
@ hofesziiltségek: rudak, tarcsak, tébbrétegli hengerek, MEMS-ek

5.452800

L 5782200

| 5.071760

3.381160
1530800
0.080080

Miszaki Mechanikai Tanszék (BME) Gépészeti modellezés



Termomechanika alapjai

El6adé: Dr. Hénap Gabor
@ a hdmérsékletmezd hatasa az alakvaltozasi és fesziltségi allapotra
@ szilardsagtani és hétani kapcsolt problémak
@ hofesziiltségek: rudak, tarcsak, tébbrétegii hengerek, MEMS-ek

@ analitikus és numerikus modszerek, végeselem moédszer

5.452800

L 5782200

_s.e71700

3.381160
1530800
0.080080
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Robotmechanizmusok dinamikaja

El6addk: Dr. Stépan Gabor, Dr. Szaksz Bence
@ mechanizmusok kinematikai és kinetikai leirasa, tervezése
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Robotmechanizmusok dinamikaja

El6addk: Dr. Stépan Gabor, Dr. Szaksz Bence
@ mechanizmusok kinematikai és kinetikai leirasa, tervezése
@ pozicié-, er6szabalyozas és egyensulyozas problémai
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Robotmechanizmusok dinamikaja

El6addk: Dr. Stépan Gabor, Dr. Szaksz Bence
@ mechanizmusok kinematikai és kinetikai leirasa, tervezése
@ pozicié-, er6szabalyozas és egyensulyozas problémai
@ az idokésés, mintavételezési idd szerepe a robotszabalyozasban
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Robotmechanizmusok dinamikaja

El6addk: Dr. Stépan Gabor, Dr. Szaksz Bence
@ mechanizmusok kinematikai és kinetikai leirasa, tervezése
@ pozicié-, er6szabalyozas és egyensulyozas problémai
@ az idokésés, mintavételezési idd szerepe a robotszabalyozasban
@ rezgési frekvenciak és mikro-kaotikus mozgasok okai
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Szakmai gyakorlatok, szakdolgozatok

Ipari kapcsolatok
BOSCH, CFD.HU, eCon, Furukawa, General Electric, Knorr-Bremse
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Szakmai gyakorlatok, szakdolgozatok
Ipari kapcsolatok
BOSCH, CFD.HU, eCon, Furukawa, General Electric, Knorr-Bremse

Szakdolgozat témak
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Szakmai gyakorlatok, szakdolgozatok
Ipari kapcsolatok
BOSCH, CFD.HU, eCon, Furukawa, General Electric, Knorr-Bremse

Szakdolgozat témak

@ Motion Analysis Using Hi-Res Video Processing and Python-Based Algorithms
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@ Modelling the metabolic and myogenic control in human blood circulation
@ Characterizatiom of piezoelectric MEMS cantilever

@ Suspension bearing design of a Formula Student racing car
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Szakmai gyakorlatok, szakdolgozatok

Ipari kapcsolatok
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Hybrid active-passive vibration absorber for vibration mitigation
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Ipari kapcsolatok
BOSCH, CFD.HU, eCon, Furukawa, General Electric, Knorr-Bremse

Szakdolgozat témak

@ Motion Analysis Using Hi-Res Video Processing and Python-Based Algorithms
Development of a neural network-enhanced multibody ATD model

Modelling the metabolic and myogenic control in human blood circulation
Characterizatiom of piezoelectric MEMS cantilever

Szakmai gyakorlatok, szakdolgozatok

Suspension bearing design of a Formula Student racing car

CFD simulation of the landing gear fairing of an aerobatic aircraft
Route planning and obstacle avoidance with a tracked robot

Hybrid active-passive vibration absorber for vibration mitigation
Implementation of a 2D lidar based SLAM algorithm for a mobile robot
Modelling of human balancing considering reaction time

Puli holdjaro jar6szerkezetének mechanikai vizsgalata
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Kutatasi projektek, TDK

MTA-BME Lendllet Emberi Egyensulyozas Kutatécsoport
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Kutatasi projektek, TDK

MTA-BME Lendulet Emberi Egyensulyozas Kutatécsoport

turning ™ axles rolling

force

workpiece
control
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