AUTONOM JARMUVEK MECHANIKAI MODELLEZESE
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Vizsgalt probléma

» information
propagation

Forras: https://www.wired.com/story/one-autonomous-car-prevent-traffic-jams/

A kozuti kozlekedés varhatoan a kovetkezo évtizedek soran hatalmas atalakulason megy keresztiil az au-
tomatizalt jarmiivek bevezetésével. Az autonom (6nvezeto) jarmuvek térnyerésével szamos 1j lehetOség
nyilik a kozlekedési dugok és a jarmiivezetés problémainak enyhitésére. Ilyenek lehetnek példaul az egymas-
sal kommunikald jarmtrendszerek (Vehicle-to-vehicle V2V communication), amikor az egymés kozelében
tartozkodo gépjarmiivek adatokat osztanak meg egymassal, ezzel segitve a kornyezo forgalmi események
pontosabb feltérképezését.

Cél az autonom jarmiuvek egymas kozti kommunikacié hatasainak alapos feltérképezése, kiilonbozo gyakor-
lati és megvalosithatosagi szempontok figyelembevételével. Egy ilyen szempont a sok koziil: az egymastol
tul tavol tartozkodd jarmiivek esetén a kiildott informacié méar nem jut el a célig (kiviil esik a hatosugaran).
Az autonoém jarmi szabalyozo paramétereinek tervezésekor tobbek kozott ezt a tavolsagtiigegd hatast is
célszerti figyelembe venni egyéb tovabbi (jelen lefrasban nem részletezett) szempontok mellett.

Hallgato feladatai

e [rodalomkutatas az autonom jarmiivek témakorében

o Megfelelo jarmiikoveto modell felallitasa, amellyel vizsgalhato a
probléma

e Modell megoldasinak stabilitasi vizsgalata (linearis/nem linea-
ris)

e Fmberi tényezok hatasainak figyelembevétele

e Magyar és angol nyelvil 6sszefoglald

Miért érdemes ezt a feladatot
valasztani?

e Jartassag az autonom jarmivek szabalyozasanak témakorében

e Kiilonbozo mechanikai és matematikai diszciplinak kombinala-
sanak képessége

e Algoritmikus gondolkodas

e Dokumentacio és prezentacid készités
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